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for moving said electric plug from a 
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order to be used in an ergonomic 
and simple manner by a user, said 
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a mobile handle connected to the 
auxiliary device which is actuated 
by the displacement thereof, thereby 
making it possible to take the power 
supply cable or the electric plug 
directly by hand for unwinding the 
cable when the user actuates the 
vacuum cleaner handle. 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft einen Staubsauger niit einem Gehause, in dem eine Kabelwickelvorrichtung aufge- 
nommen ist, zum Auf- und Abwickeln eines Netzkabels mit Netzstecker, und einer HiUsvorrichtung zum Bewegen des Netzsteckers 
aus einer eisten Position, in der das Netzkabel aufgewickelt und auf seine kleinste Lange veikiirzt ist, in eine zweite Position, in 
der das Netzkabel oder der Netzstecker zum Abwickeln des Netzkabels von Hand greifbar ist Damit der Staubsauger durch einen 
Benutzer in ergonomischer Weise einfach betrieben werden kann, wird vorgeschlagen, am Staubsauger einen beweglich gelagerten 
Handgriff vorzusehen, der mit der Hilfsvorrichtung gekoppelt ist, wobei durch Bewegen des Handgriffs die Hilfsvorrichtung betStigt 
wird. Dies hat den Vorteil, dass das Netzkabel bzw. der Netzstecker zum Abwickeln des Netzkabels von Hand umnittelbar greifbar 
wird, wenn der Benutzer den Handgriff des Staubsaugers betMtigt hat. 
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Staubsauger mit einer Elektrokabelauszugshiife 

Die Erfindung betrifft einen Staubsauger gemaB dem Oberbegriff des Patentanspruches 
1. 

Aus der US 3,999,640 ist eine Kabelwickelvorrichtung, insbesondere fOr Staubsauger und 
andere Haushaltsgerate, bekannt. Der in diesem Stand der Technik offenbarte 
Staubsauger waist eine von einer TQr versclilie&bare Offnung auf, durch die ein Netzkabel 
und ein Netzstecker in das Gehause des Staubsaugers eingefahren werden kann, wenn 
der Staubsauger nicht benutzt wird. In diesem nichtbenutzten Zustand des Staubsaugers 
ist das Netzkabel und der Netzstecker hinter der TQr im Gehause des Staubsaugers 
vollstandig aufgenommen. Die TQr kann durch Betatigen einer FuBtaste gefiffnet werden, 
Gleichzeitig wird der Netzstecker durch einen mit der TQr verbundenen l\/litnehmer 
herausgezogen. Dadurch wird der im Gehause des Staubsaugers verborgene 
Netzstecker leicht zuganglich, wenn der Staubsauger betrieben werden soli. Nachteilig ist 
jedoch, dass eine gesonderte FuBtaste nfitig ist, urn die TQr und den Mitnehmer zu 
betatigen. Dies macht die Benutzung des Staubsaugers umstandlich. 

Aufgabe der Erfindung ist es, einen gatlungsgemaBen Staubsauger mit einer 
Hilfsvonichtung zum Bewegen des Netzsteckers derart weiterzubilden, dass die 
Hilfsvonichtung in einfacher Weise bedienbar ist. Insbesondere soil ein Staubsauger 
geschafFen werden, der durch einen Benutzer in ergonomischer Weise einfach betrieben 
werden kann. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch geldst, dass ein beweglich am 
Staubsauger gelagerter Handgriff vorgesehen ist, der mit der Hilfsvonichtung gekoppelt 
ist und durch Bewegen des Handgriffs die Hilfsvonichtung betaltigt wird. Diese L5sung hat 
den Vortell, dass ein gesondertes BetStigungselement fQr die Hilfsvonichtung entfallen 
kann. Die Betatigung der Hilfsvonichtung mitlels des beweglich gelagerten Handgriffs hat 
den weiteren Vorteil, dass das Netzkabel bzw. der Netzstecker zum Abwickein des 
Netzkabels von Hand unmittelbar greifbar wird, wenn der Benutzer den Handgriff des 
Staubsaugers betatigt hat. 
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Als Koppelung soli nicht nur eine mechanlsch oder elektrische Wirkverbindung zwischen 
Handgriff und Hilfsvorrichtung verstanden werden, sondem jegliche bekannte Art einer 
Wirkverbindung, die durch eine ursachliche Bewegung des Handgriffs eine gewQnschte 
Wirkreaktion an der Hilfsvorriclitung ausiast. Die Hilfsvonichtung umfasst niclit nur ein 
Stellelement, welches beispielsweise ein mechanisches Greif element sein kann. das den 
Netzstecker bewegt, sondem es kann insbesondere jede Art von Sensor, wie z.B. einen 
Ausiasemechanismus oder einen elektrischen Schalter umfassen, der eine Bewegung 
des Handgriffe erkennt und aufgmnd des Erkennens der Handgriffbewegung ein 
Stellelement in Funktion setzt. 

Staubsauger werden zumeist aus dem unmittelbaren Umfeld des Benutzers weggerSumt. 
wenn Sie nicht betrieben werden. Dazu ist der Staubsauger vorzugsweise mit einem 
Handgriff versehen, mit dem der Benutzer den Staubsauger vom Aufbewahrungsort zum 
Reinigungsort und zurQck transportieren kann. Es ist somit zu erwarten, dass vor der 
Inbetriebnahme des Staubsaugers der Handgriff zumindest einmal von dem Benutzer 
gegriffen wird. Die Erfindung sieht nun vor, dieses zumindest einmalige Ergreifen des 
Handgriffs vor jeder emeuten Benutzung des Staubsaugers dazu zu nutzen, die 
Hilfsvonichtung zu betStigen. FQr den Benutzer wird somit eine zusStzliche Handlung 
entbehrlich, um die Hilfsvonichtung zu betatigen. 

In einer bevorzugten Ausgestaltung der Erfindung weist die Hilfsvorrichtung ein 
Greifelement auf, das beim Bewegen des Handgriffs aus seiner Grundstellung heraus, 
den Netzstecker in die zweite Position bewegt. Das Greifelement halt den Netzstecker 
vorzugsweise an der dem Netzkabel zugewandten Seite des Netzsteckers, so dass der 
Netzstecker aus einer ersten Position, in der das Netzkabel aufgewickelt und auf seine 
kleinste LSnge verkQrzl ist, in eine zweite Position gezogen werden kann, in der das 
Netzkabel bzw. der Netzstecker zum Abwickeln des Netzkabels von Hand greifbar ist. 
Das Greifelement ist derart ausgebildet, dass der Netzstecker von dem Greifelement 
zuveriSssig gehalten wird, selbst wenn die Kabelwickelvorrichtung hohe Zugkrafte auf das 
Netzkabel ausQbt. Das Greifelement ist vorzugsweise derart ausgebildet, dass beim 
Greifen des Netzsteckers und Abwickeln des Netzkabels von Hand das Netzkabel 
ungehindert entlang des Greifelements herausziehbar ist. Durch das erfindungsgemalie 
Greifelement wird eine einfach aufgebaute, kostengQnstige mechanische Vonichtung 
geschaffen, um den Netzstecker aus seiner ersten Position, in der das Netzkabel 
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aufgewickelt und auf seine kleinste L§nge verkQrzt ist, in eine zweite Position, in der das 
Netzkabel bzw. der Netzstecker zum Abwickein des Netzkabels von Hand greifbar ist, 
bewegt wird. 

In einer einfachen Variante der Erfindung ist das Greifelement direkt am HandgrifF 
befestigt. Eine direkte Befestigung des Greifelements am Handgriff ist insbesondere dann 
sinnvoll, wenn der Handgriff bOgeifSmiig ausgebildet ist und die beiden sclienkelartigen 
Enden des Handgrifis ausreichend lang ausgebildet sind, damit das Greifelement den 
Netzstecker bei Schwenken des Handgriffe ausreicliend weit aus dem GehSuse des 
Staubsaugers herauszieht. Diese Variante ist nicht nur besonders kostengtlnstig 
realisierbar, sondern deren Funktion Ist einem Benutzer in einer besonders anschaulichen 
Weise besonders deutiich gemacht. 

Wenn das Greifelement elektrisch betatigbar am Staubsauger gelagert ist, kann es durch 
einen mit dem Handgriff schaltbaren elektrischen Schalter aktivierbar sein. Beispielsweise 
kann das Greifelement mittels eines Elektromotors betatigt werden, wenn der elektrische 
Schalter geschlossen und der Elektromotor mit Strom versorgt wird. Der elektrische 
Schalter kann in Bezug auf den Handgriff an unterschiedlichsten Positionen vorgesehen 
sein. Das Greifelement wird dabei je nach Position des elektrischen Schalters gegenQber 
dem Handgriff in einer bestimmten Position des Handgriffs aktiviert. Bevorzugte 
Positionen des Handgriffe. in denen der elektrische Schalter das Greifelement aktiviert, 
kann beispielsweise die Position des Handgriffs sein, in der der Staubsauger getragen 
. wird Oder die Position des Handgriffs sein, in der der Handgriff aus seiner Ruheposition in 
Richtung auf das Gehause des Staubsaugers zu bewegt ist. Trotz fehlender 
Stromversorgung Qber das Netzkabel des Staubsaugers kann die elektrische Energie zum 
Aktivieren des elektrisch betatigbaren Greifelements aus einem elektrischen 
Energiespeicher, wie z.B. eine Batterie Oder ein Akku erfolgen. Der Vortell eines elektrisch 
betatigbaren Greifelementes liegt darin, dass der Benutzer kelne ertiShten Krafte zum 
Bewegen des Handgriffs aufwenden muss. Die Energie zum Bewegen des Greifelements 
In die zweite Position des Netzsteckers wird aus dem Energiespeicher entriommen und 
muss deshalb nicht durch den Benutzer aufgebracht werden. 

Altemativ kann das Greifelement am Staubsauger beweglich gelagert und uber ein 
mechanisches Bauteil mit dem Handgriff gekoppelt sein. Die Energie zum Bewegen des 
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Greifelements wird dabei allein aus der Energie zur VerfQgung gestellt, die zum Bewegen 
des Handgriffes durch den Benutzer aufgebracht wird. Durch das mechanlsche Koppein 
von Greifelement und Handgriff ist eine gesonderte Stromversorgung zum Betatigen des 
Greifelements entbehrlich. Somit ist das erfindungsgemSBe Greifelement funktionsfShig, 
wenn der Staubsauger an keinerlei Enetgieversorgung angeschlossen ist. Insbesondere 
ist die Verwendung mechanischer Bauteile zur Kopplung von Greifelement und Handgriff 
im allgemeinen kostengUnstiger als eine elektrische L5sung. 

In einer Ausgestaltung der Erfindung ist der Handgriff und das Greifelement schwenkbar 
am Staubsauger gelagert. In diesem Fall ist der Handgriff beispielsweise Qber ein Hebel- 
bzw. Zahnradgetriebe oder einen Riementrieb mit dem Greifelement gekoppelt. Das 
Greifelement kann den Netzstecker in seiner ersten Position, in der das Netzkabel 
aufgewickelt und auf seine kleinste LSnge verkurzt ist, halten, wenn sich der Handgriff in 
seiner Ruhestellung befindet. Wird der Handgriff nun aus seiner Ruhestellung in eine 
Tragestellung geschwenkt, so schwenkt das Greifelement den Netzstecker aus der ersten 
Position in die zweite Position, in der das Netzkabel bzw. der Netzstecker zum Abwickein 
des Netzkabels von Hand greifbar ist. Es kann auch vorgesehen sein. dass das 
Greifelement wShrend des Schwenkens des Handgriffs aus seiner Ruhepositlon in die 
Trageposition nicht verschwenkt wird und ein Schwenken des Greifelements erst dann 
erfolgt, wenn der Handgriff aus seiner Trageposition wieder in seine Ruheposition 
zurQckgeschwenkt wird. Altemativ kann vorgesehen sein. dass sich das Greifelement in 
der ersten Position des Netzsteckers befindet, wenn der Handgriff in seiner Ruheposition 
ist und das Greifelement in die zweite Position des Netzsteckers schwenkt, wenn der 
Handgriff aus seiner Ruheposition in Richtung auf das GehSuse des Staubsaugers 
zugeschwenkl wird. Bei der ersten Altemative wird der Netzstecker in die greifbare 
Position gebracht, sobald der Staubsauger zum Tragen aufgenommen wird. Bei der 
zweiten Altemative wird der Netzstecker in seine greifbare Position gebracht, sobald der 
Staubsauger nach dem Tragen abgesetzt und der Handgriff in seine Ruheposition 
verschwenkt wird. Bei der dritten Altemative wird der Netzstecker erst dann in seine 
greifbare Position gebracht, wenn der Staubsauger nach dem Tragen abgesetzt, der 
Handgriff in seine Ruhestellung geschwenkt und durch ein zusatzliches DrQcken des 
Handgriffs in Richtung auf das Gehfluse des Staubsaugers zubewegt wird. Jede dieser 
Altemativen kann die Bedienung des Staubsaugers in einfacher Weise ermoglichen. Die 
mechanischen Bauteile, die den Handgriff mit dem Greifelement koppein, konnen derart 
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ausgebildet sein, dass alle beschriebenen Altemativen innerhalb eines Staubsaugers 
wahlweise moglich sind. Dazu kann ein vom Benutzer betatigbares Stellglied vorgesehen 
sein, das die mechanischen Getriebebauteile entsprechend der vom Benutzer 
gewQnschten Alternative einstellt. 

1st der Handgrlff schwenkbar und das Greifelement verschiebllch am Staubsauger 
gelagert, so kann der Handgriff einen Hebel oder einen Nocken aufweisen, der einen mit 
dem Greifelement verbundenen Schleber oder einen Teleskopami betatigt. Die 
Verwendung eInes verschiebllch am Staubsauger gelagerten Grelfelements hat den 
Vortell, dass der Netzstecker zusammen mit dem Netzkabel Qber eine weltere Strecke 
hinweg aus der Kabelwickelvorrichtung herausgezogen werden kann, als dies bel einem 
schwenkbar am GehSuse gelagerten Greifelement moglich ware. Je nach Lage des 
Hebels bzw. des Nockens am Handgriff wird das verschiebllche Greifelement in einer 
bestimmten Position des schwenkbaren Handgriffs in die zwelte Position des Netzkabels 
verschoben. In einer Ausgestaltung der Erfindung ist das Greifelement vorzugsweise 
dann in die zwelte Position des Netzsteckers verschoben, wenn der schwenkbare 
Handgriff sich in der Trageposition befindet. Das verschiebliche Greifelement kann mittels 
federelastischer Vorspannung oder durch eine Zwangsfuhrung In die erste Position des 
Netzsteckers vorgespannt sein. Durch diese Vorspannung des verschiebllchen 
Grelfelements Ist sichergestellt. dass das Greifelement in die erste Position des 
Netzsteckers zurQckkehrt, wenn der schwenkbare Handgriff In die Ruhestellung 
geschenkt wird. Dies hat den Vorteil, dass das Greifelement, wenn der Handgriff sich in 
einer Ruhepositlon befindet und der Staubsauger betriebsbereit ist, nicht Qber die 
AuBenkontur des Staubsaugers hervorsteht. 

Altemativ kann der Handgriff verschiebllch und das Greifelement schwenkbar am 
Staubsauger gelagert sein. Dazu weist das Greifelement vorzugsweise einen Hebel oder 
einen Nocken auf, der einen mit dem Handgriff veriDundenen Schleber betatigt. 
Vorzugsweise Ist das Greifelement mit einem Zahnradgetriebe gekoppelt, das in eine 
Zahhstange am Handgriff eingreifl. Ist das Greifelement. welches ein Zahnrad tragt, 
mittels eines Zwischenzahnrades mit der Zahnstange am Handgriff gekoppelt, so wird das 
Greifelement aus der ersten Position des Netzsteckers in die zweite Position des 
Netzsteckers geschwenkt, wenn der Handgriff aus seiner Ruhepositlon in die 
Trageposition herausgezogen ist. Wwd der Handgriff wieder in seine Ruhepositlon 
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zuruckgeschoben, so schwenkt das Greifelement wieder in die erste Position des 
Stecl^ers zuruclc. In der eingeschol3enen Position des Handgriffs ist das Greifelement 
hinter die Kontur des Staubsaugers zurQckgesciiwenkt und der Staubsauger ist 
betriebsbereit, ohne dass das Greifelement des Staubsaugers stOrend hervorstelit. 

In einer weiteren Alternative kann sowohl der Handgriff als auch das Greifelement 
verschieblich am Staubsauger gelagert sein. Zur Betatigung des verschieblichen 
Greifelements durch den verschieblichen Handgriff kann ein l\/litnehmer vorgesehen sein, 
der den Handgriff mit dem Greifelement koppelt. In dieser Ausgestaltung der Erfindung 
ergibt sich der Vorteil, dass das Greifelement genau in dem MaUe aus der ersten Position 
des Netzsteckers in die zweite Position verschbben wird, indem der Handgriff aus dem 
Gehause des Staubsaugers herausgezogen wird. Dies hat den Vorteil, dass der Benutzer 
durch das MaB, in dem er den Handgriff aus dem GehSuse des Staubsaugers 
herauszieht, die weite des Hervortretens des Netzsteckers beeinflussen kann. 

In einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung ist das Greifelement mitlels 
elnes Spenrglieds oder einer Schaltkulisse unter einer Vorspannung in der ersten Position 
des Netzsteckers gehalten und das Spenrglied bzw. die Schaltkulisse ist durch Bewegen 
des Handgriffe aus seiner Grundstellung herauslosbar. Aufgrund der Vorspannung des 
Greifelements genOgt eine minimale Bewegung des Handgriffs, um das Spenrglied bzw. 
die Schaltkulisse auszuiasen und das Greifelement vollstandig aus der ersten Position in 
die zweite Position des Netzsteckers zu bewegen. Vorzugsweise ist das Sperrglied bzw. 
die Schaltkulisse derart ausgebildet, dass ein kurzes Antippen des Handgriffe aus seiner 
Ruheposition in Richtung auf das Gehause des Staubsaugers zu geneigt, um das 
Greifelement vollstandig in die zweite Position des Netzsteckers zu bewegen. Dies hat 
den Vorteil, dass fClr den Benutzer nur eine kurze impulsartige Bewegung erforderiich ist, 
um das Greifelement vollstandig auszulosen. 

In einer vorteilhaften Weiterbildung dieser Variante ist das Greifelement durch die in der 
Kabelwickelvorrichtung gespeicherte Eheirgie fQr das Atifwickeln des Netzkabels in die 
erste Position des Netzsteckers vorspannbar. Dies hat den Vorteil, dass der Benutzer das 
Greifelement nicht gesondert in die erste Position des Netzsteckers vorspannen muss, 
sondem die Kabelwickelvonichtung das Greifelement In die erste Position des 
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5 Netzsteckers vorspannt. wenn das Netzkabel von der Kabelwickelvorrichtung auf seine 
kleinste Lange verkQrzt wird. 

Die Erfindung ist im Folgenden anhand verschiedener AusfQiimngsbelspiele nSher 
eriautert. 

10 

Es zeigen in scliematischen Darstellungen: 

Figur 1 einen erfindungsgemaiien Staubsauger mit einem Greifelement, das am 

Handgriff befestigt ist; 

Figur 2 einen erfindungsgemaiien Staubsauger mit schwenkbar am Staubsauger 
gelagerten Handgriff und schwenkbar am Staubsauger gelagertem 
Greifelement; 

20 Figur 3 einen erfindungsgemaBen Staubsauger mit einem schwenkbar am 
Staubsauger gelagerten Handgriff und einem verschieblich am 
Staubsauger gelagertem Greifelement; 

Figur 4 einen erfindungsgemaBen Staubsauger mit verschieblich am Staubsauger 
25 gelagertem Handgriff und einem schwenkbar am Staubsauger gelagertem 

Greifelement; 

Figur 5 einen erfindungsgemaBen Staubsauger mit einem verschieblich am 
Staubsauger gelagerten Handgriff und einem verschieblich am 
30 Staubsauger gelagertem Greifelement; 

Figur 6a einen vergroBerten Ausschnitt aus einem erfindungsgemaBen Staubsauger 
mit einem Spenglied, das das Greifelement unter einer Vorspannung halt; 



35 Figur 6b einen vergrOBerten Ausschnitt aus einem erfindungsgemaBen Staubsauger 
mit einer Schaltkulisse, die das Greifelement unter einer Vorspannung halt; 
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Figur? einen erfindungsgem§Ben Staubsauger mit einem durch einen Schalter 
elektrisch betatigbaren Greifelement. 

In der Figur 1 1st ein Staubsauger 1 schematisch dargestellt, Der Staubsauger 1 welst ein 
Gehause 2 auf, an dem ein Handgriff 3 schwenkbar gelagert ist. Der Handgriff 3 ist urn 
seine Schwenkachse 4 aus einer Ruheposition A in eine Trageposition B schwenkbar. 
innerhalb des Gehauses 2 ist eine Kabelwlckelvomchtung 5 angeordnet. Die 
Kabelwickelvorrichtung 5 weist ein KabelgeliSuse 6 auf, in dem eine Kabeltromnnel 7 
drehbar urn eine Aclise 8 gelagert ist. Ein erstes Ende eines Netzkabels 9 ist an der 
Kabeltrommel 7 befestigt. Ein zweites Ende des Netzkabels 9 weist einen Netzstecker 10 
auf. Der Netzstecker 10 ist hinter der Aulienkontur des Gehauses 2 in einer ersten 
Position C gehalten, in der das Netzkabel 9 auf der Kabeltrommel 7 aufgewickelt und auf 
seine kleinste Lange verkQrzt ist. An dem Handgriff 3 ist ein Greifelement 11 befestigt. 
Das Greifelement 11 dient als Hilfsvonrichtung 12, um das Netzkabel 9 aus der ersten 
Position C in eine zweite Position D zu bewegen, in der das Netzkabel 9 bzw. der 
Netzstecker 10 zum Abwickein des Netzkabels 9 von der Kabeltrommel 7 von Hand 
greifbar ist. Das Greifelement 1 1 Ist schalenf5rmig ausgebildet und weist einen Schlitz 
auf, der breit genug ist, um das Netzkabel 9 hindurchzulassen und schmal genug ist, um 
den Netzstecker 10 festzuhalten. Um den Netzstecker 10 festzuhalten, hintergreift das 
schalenformige Greifelement 11 den Netzstecker 10. In der Trageposition B des 
Handgriffs 3 befindet sich der Netzstecker 10 in der zweiten Position d. Aus der zweiten 
Position D des Netzsteckers 10 ist dieser von Hand nach oben aus dem schalenformigen 
Greifelement 11 herausziehbar. Nachdem ein Benutzer den Netzstecker 10 aus dem 
Greifelement 11 entnommen hat, kann der Handgriff 3 zusammen mit dem daran 
befestigten Greifelement 11 wieder in die Ruheposition A des Handgriffs 3 
zurQckgeschwenkt werden. 

In einer AusfQhmngsvariante gemSfJ Figur 2 ist der Handgriff 3 um die Schwenkachse 4 
schwenkbar am Gehause 2 des Staubsaugers 1 befestigt. Das Greifelement 11 ist um 
eine Drehachse 13 aus der ersten Position G in die zweite Position D schwenkbar am 
Gehause 2 des Staubsaugers 1 gelagert. Die Schwenkachse 4 des Handgriffs 3 1st mit 
der Drehachse 13 des Greifelements 11 Qber einen mechanischen Antrieb 14 vert^unden. 
Der mechanische Antrieb 14 weist eine erste Riemenscheibe 15 auf, die durch 
Schwenken des Handgriffe 3 in Drehung versetzt wird. Eine zweite Riemenscheibe 16 ist 
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mit dem Greifelement 11 verbunden und zusammen mil diesem urn die Drehachse 13 
drehbar. Die erste Riemenscheibe 15 ist mit der zwelten Riemensclielbe 16 Qber einen 
raementrieb 17 gelcoppelt. Bei Scliwenlcen des Handgriffs 3 aus der Ruheposition A In die 
Tragepositlon B wird die erste Riemensclielbe 15 en^egen dem Uhizeigerslnn gedreht 
und der Riementrieb 17 bewegt. Der RIementrieb 17 wiederum drelit die zwelte 
Riemensclieibe 16 entgegen dem Uhrzelgersinn und schwenlct das Greifelement 11 aus 
der ersten Position C in die zwelte Position d. Dutch Umlegen des Riementriebs 17 derart, 
dass die beiden Bandtmms des Riementriebs 17 Qber Kreuz laufen, kann die Kopplung 
zwischen Handgriff 3 und Greifelement 11 verSndert werden. Dann wIrd das Greifelement 
11 In die zwelte Position D geschwenkt, wenn der Handgriff 3 in seine Ruheposition A 
geschwenkt wIrd. 

In der Ausblldungsvariante gemSB FIgur 3 Ist der Handgriff 3 aus der Ruheposition A In 
die Tragepositlon B schwenkbar am Gehause 2 gelagert. Das Greifelement 11 Ist In 
einem Schlebelager 18 aus der ersten Position C In die zwelte Position D verschlebllch Im 
Staubsauger 1 gelagert. Der um die Schwenkachse 4 drehbare Handgriff 3 Ist mit eInem 
als Nocken 20 ausgebildeten Hebel 19 verbunden. Der Nocken 20 betatigt das 
verschlebllch Im Staubsauger 1 gelagerte Greifelement 1 1 wenn der Handgriff 3 aus der 
Ruheposition A In die Tragepositlon B geschwenkt wIrd. Statt eines Nockens 12 der auf 
das dem Nocken 12 zugewandte Ende des Grelfelementes 1 1 drOckt kann auch ein Hebel 
1 1 voigesehen sein, der mittels eInes nicht dargestellten Schwenkgelenks direkt mit dem 
Greifelement 11 gekoppelt Ist. Durch eine direkte Kopplung von Handgriff 3 und 
Greifelement 11 ist sichergestellt, dass bel Schwenken des Handgriffs 3 aus der 
Tragepositlon B In die Ruheposition A das Greifelement aus der zweiten Position D 
wieder in die erste Position C zurilckbewegt wird. Im Falle der Verwendung eines 
Nockens 12, wie In Figur 3 dargestelit, ist eIn Schieber 21 mittels einer Feder 22 in die 
erste Position C voi^espannt. Damit der Netzstecker 10 ausreichend welt Qber die Kontur 
des GehSuses 2 des Staubsaugers 1 hinausbewegt werden kann, kann der Schieber 21 
ais Teleskoparm 23 ausgebildet sein. 

Bel der AusfQhrungsvariante gemSB FIgur 4 Ist der Handgriff 3 verschieblich Im 
Staubsauger 1 gelagert. Das Greifelement 11 ist um die Drehachse 13 aus der ersten 
Position C in die zweite Position D schwenkbar. Der Handgriff 3 weist eine Zahnstange 24 
auf. In die Zahnstange 24 grelft ein Zahnradgetriebe 25 ein, das mit dem um die 
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Drehachse 13 schwenkbare Greifelement 11 gekoppelt 1st. Das Zahnradgetriebe 25 
besteht aus einem ersten Zahnrad 26, das mit dem Greifelement 11 verbunden ist und 
einem zweiten Zahnrad 27, das die Schlebebewegung der Zahinstange 24 als 
Drehbewegung auf das erste Zalinrad 26 QbertrSgt. So wird bei l-lerauszlehen des 
Handgriffe 3 aus der Ruheposition A in die Trageposition B das Greifelement 11 aus der 
ersten Position C in die zweite Position D geschwenkt. 

In der AusfOhrungsvariante gemSB Figur 5 ist sowohl der Handgriff 3 als auch das 
Greifelement 1 1 verschiebllch im Staubsauger 1 gelagert An dem verschieblicli in dem 
Staubsauger 1 gelagerten Handgriff 3 ist ein Mitnelimer 28 befestigt. Der Mitnehmer 28 
greifl in eine Ausnehmung 29 am Schieber 21 ein. Durch Ziehen des Handgriffes 3 aus 
der Ruheposition A In die Trageposition B wird der Schieber 21 zusammen mit dem 
Greifelement 11 aus der ersten Position C in die zweite Position D geschoben. Bei 
ZurQckziehen des Handgriffe 3 aus der Trageposition B in die Ruheposition A wird das 
Greifelement 11 mitlels des in die Ausnehmung 29 am Schieber 21 eingreifende 
Mitnehmer 28 von der zweiten Position D in die erste Position C zurQcl^efQhrt. Altemativ 
kann statt des Mitnehmers 28 der in die Ausnehmung 29 am Schieber 21 eingreift, auch 
ein Mitnehmer 28 vorgesehen sein, der am Ende des Schiebers 21 angreifl. Der Schieber 
21 ist dann belspielswelse mittels einer Feder in die erste Position C des Greifelementes 
11 vorgespannt. Der Schieber 21 wird dann nicht durch den Handgriff 3 in die erste 
Position C zurOcl^efQhrt, sondem allein durch Federkraft. 

Die Figuren 6a und 6b zeigen einen vergrdBerten Ausschnitl aus einem 
erfihdungsgemaUen Staubsauger. Es sind Insbesondere Beispiele von 
Sperrvonichtungen gezeigt, die das Greifelement 11 unter eIner Vorspannung in der 
ersten Position C halten. Das um die Drehachse 13 schwenkbare Greifelement 11 ist 
entgegen der Spannkrafl einer Druckfeder 30 in die erste Position C vorspannbar. Zum 
Sperren des Greifelementes 11 in der vorgespannten ersten Position C weist das 
Greifelement 11 der Drehachse 13 gegenOberllegend einen Riegel 31 auf. Ein Spen-glied 
32 ist um ein Zapfenlager 33 schwenkbar am Staubsauger 1 gelagert. Das Sperrglied 
besteht aus einer Klinke 34 und einer Taste 35. Die Klinke 34 hintergreifl den Riegel 31 
derart, dass das Greifelement 11 gegen die Druckfeder 30 in einer vorgespannten ersten 
Position C gehalten ist. Die Taste 35 ist dem Zapfenlager 33 des Spen-glieds 32 
gegenOberllegend angeordnet. Durch DrQcken des Handgriffs 3 in Richtung auf das 
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GehSuse 2 des Staubsaugers 1 zu wird die Taste 35 des Sperrglieds 32 betatigt und das 
Spenrglied 32 schwenkt im Uhrzeigersinn urn das Zapfenlager 33. Durch das Schwenken 
gibt die Kllnl^e 34 den Riegel 31 frei und die vorgespannte Dmckfeder 30 schwenkt das 
Greifelement 11 urn die Dreliachse 13 aus der ersten Position C in die zweite Position d. 
So kann durch einfaches Antippen des Handgriffs 3 von oben die Spenrvonichtung 
ausgelost werden und das Greifelement 1 1 schwenkt unmittelbar aus der ersten Position 
C in die zweite Position d. 

Altemativ zu dem Sperrglied 32 kann die Spenvorrichtung, wie in Figur 6b dargestellt. 
auch als Schaltkulisse 36 ausgebildet sein. Die Schaltkulisse 36 wird gebildet aus einem 
schlitzfonnigen Langloch 37, das am um die Drehachse 13 schwenkbare Greifelement 11 
ausgebildet ist. Ein Bolzen 38 durchdringt das Langloch 37 und ist an seinen beiden 
Enden in einer V-famnigen Nut 39 gefQhrt. Die V-fomiigen Nuten 39 sind 
gegenQberliegend am Gehause 2 des Staubsaugers 1 ausgebildet und fQhren den Bolzen 
38 entlang einer V-fomiigen Bewegungsbahn. In der gezeigten Position befmdet sich der 
Bolzen 38 gemSB der ersten Position C am Ende des kurzen Schenkels der V-fOrmigen 
Nut. Wird das Greifelement 11 aus der ersten Position C in die zweite Position D 
geschwenkt, so verschiebt sich der Bolzen 38 entlang der V-fonnigen Nut in Richtung des 
Endes des langen Schenkels der V-formigen Nut 39. In dieser zweiten Position D ist das 
Greifelement 11 derart um die Drehachse 13 geschwenkt, dass das schlitzformige 
Langloch 37 am Greifelement 11 aus der horizontalen Lage in eine senkrechte Lage 
verschwenkt ist. Durch DrQcken des Handgriffe 3 in Richtung auf das Gehause 2 des 
Staubsaugers 1 zu kommt der Angriff 3 auf der Oberkante des das Langloch 37 
aufweisende Ende des Greifelements 1 1 zu liegen und drOckt das Greifelement um die 
Drehachse 13 im Uhrzeigersinn in die erste Position c. Das Greifelement 11 schwenkt 
entgegen dem Uhrzeigersinn um einen kleinen Winkel zurQck, bis der Bolzen 38 am Ende 
des kurzen Schenkels der V-farmigen Nut 39 aniiegt. In dieser Position ist das 
Greifelement 11 entgegen der Vorspannung der Druckfeder 30 in einer ersten Position C 
gehalten. 

In der Figur 7 ist eine elektrische Variante eines erfindungsgemaBen Staubsaugers 
schematisch dargestellt Das Greifelement 11 ist um die Drehachse 13 schwenkbar am 
Staubsauger 1 gehalten. Das Greifelement 1 1 ist uber einen elektromotorischen Antrieb 
40 zwischen der ersten Position C und der zweiten Position D schwenkbar. Der 
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5 elektromotorische Antrieb 40 wird durch einen elektrischen Schalter 41 aktiviert. Der 
Schalter 41 ist derart am Staubsauger 1 angebracht, dass der durch Schwenken des 
Handgriffe 3 betatigbar ist. Im gezeigten AusfQhrungsbeispiel wird der elektrische Schalter 
41 betatigt und der Stromkreis zu dem elektromotorischen Antrieb geschlossen, wenn der 
Handgriff 3 in Richtung auf das GehSuse 2 des Staubsauger 1 zugeschwenkt wird. 

10 Alternativ kann der Schalter 21 derart ausgebildet bzw. angeordnet sein, dass der 
elektromotorische Antrieb 40 motiviert wird, wenn, der Handgriff 3 in die Trageposition B 
geschwenkt wird. 
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Patentanspruche 



Staubsauger (1) mit einem Gehause (2), in dem eine Kabelwickelvorrichtung (5) 
aufgenommen ist, zum Auf- und Abwickein eines Netzkabels (9) mit Netzstecker 
(10), und einer Hilfsvorrichtung (12) zum Bewegen des Netzsteckers (10) aus 
einer ersten Position (C). in der das Netzkabel (9) aufgewickelt und auf seine 
kleinste Lange verkQrzt ist, in eine zweite Position (D), in der das Netzkabel (9) 
Oder der Netzstecker (10) zum Abwickein des Netzkabels (9) von Hand greifbar 
ist, dadurch gekennzelchnet, dass ein beweglichi am Staubsauger (1) 
gelagerter Handgriff (3) vorgesehen ist. der mit der Hilfsvonichtung (12) 
gekoppelt Ist und durch Bewegen des HandgrifPs (3) die Hilfsvonichtung (12) 
betatigt wird. 

Staubsauger nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, dass die 
Hilfsvonichtung (12) ein Greifelement (11) aufweist, das belm Bewegen des 
Handgriffe (3) aus einer Ruheposition (A) heraus, den Netratecker (10) in die 
zweite Position (D) bewegt. 

Staubsauger nach Anspruch 2, dadurch gekennzelchnet, dass das Greifelement 
(1 1) am Handgriff (3) befestigt ist. 

Staubsauger nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass das Greifelement 
(11) elektrisch betatigbar am Staubsauger (1) gelagert und durch einen mit dem 
Handgriff (3) schaltbaren elektrischen Schalter (41) aktivierbar Ist. 

Staubsauger nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass das Greifelement 
(1 1) am Staubsauger (1) beweglich gelagert und Qber einen mechanischen 
Antrieb (14) mit dem Handgriff (3) gekoppelt Ist. 

Staubsauger nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Handgriff (3) 
und das Greifelement (11) schwenkbar am Staubsauger (1) gelagert und Qber 
ein Hebel- bzw. Zahnradgetriebe oder einen Riementrieb (17) gekoppelt sind. 
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Staubsauger nach Anspruch 5, dadurch gekennzelchnet, dass der Handgriff (3) 
schwenkbar und das Greifelement (11) verschieblich am Staubsauger gelagert 
sind, und der Handgriff (3) einen Hebel (19) Oder Nocken (20) aufweist, der einen 
mit dem Greifelement (11) verbundenen Schieber (21) oder ein Teleskoparm (23) 
betatigt. 

Staubsauger nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Handgriff (3) 
verschieblich und das Greifelement (11) schwenkbar am Staubsauger (1) 
gelagert sind. 

Staubsauger nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet. dass das Greifelement 
(11) den Hebel (19) oder den Nocken (20) aufweist, der einen mit dem Handgriff 
(3) verbundenen Schieber (21) betatigt. 

Staubsauger nach Anspmch 8, dadurch gekennzeichnet, dass das Greifelement 
(11) mit einem Zahnradgetriebe (25) gekoppelt ist, das in eine Zahnstange (24) 
am Handgriff (3) eingrelft. 

Staubsauger nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Handgriff (3) 
und das Greifelement (11) verschieblich am Staubsauger (1) gelagert und uber 
einen Mitnehmer (28) gekoppelt sind. 

Staubsauger nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass das Greifelement 
(11) mittels eines Sperrglieds (32) oder einer Schaltkulisse (36) unter einer 
Vorspannung in der ersten Position (C) des Netzsteckers (10) gehalten ist und 
das Spenrglied (32) bzw. die Schaltkulisse (36) durch Bewegen des Handgriffs 
(3) aus seiner Grundstellung heraus ausldsbar ist. 

Staubsauger nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass das Greifelement 
(1 1) dureh die in der Kabelwickelvomchtung (5) gespeicherte Energie fur das 
Aufwickein des Netzkabels (9) in die erste Position (C) des Netzsteckers (10) 
vorspannbar ist. 
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